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JS-Mekatronic tarjoaa:

Harjoituskuljetin Siemens TIA Portal -ohjelmistolle
Etsitkö tehokasta ja käytännönläheistä, Suomessa 
valmistettua harjoittelulaitteistoa Siemens TIA Portal
-ohjelmistolle?

Tarjoamme tilauksesta valmistettavan 
harjoituskuljettimen, joka on suunniteltu 30v 
käytännön kokemukseen perustuen  mm.:

Koulutuslaitoksille opetuskäyttöön
Yrityksille, henkilöstön osaamisen kehittämiseen
Yksityishenkilöille omaharjoitteluun

Mallin JS-2502 ollessa käyttötarkoitukseen sopimaton,  
koulutus/harjoittelulaitteisto on täysin räätälöitävissä 
muilla Siemens- komponenteilla loppukäyttäjän 
tarpeiden mukaan.
Myös mekaaniset komponentit ovat muokattavissa 
tarpeen mukaan. Räätälöidyn laitteiston toimitusaikaan 
lisätään suunnitteluaikaa noin viikko.



Kenelle laite sopii?

Harjoituskuljetin on suunniteltu pääasiassa teollisuuden 
kunnossapitohenkilöstön koulutukseen, harjoitteluun, 
sekä ammattitaidon ylläpitämiseen ja kehittämiseen, 
esimerkiksi yrityksen kunnossapitotiloihin. 

Laitteisto sopii erinomaisesti myös:
Henkilöille, jotka haluavat itseopiskella
ohjelmointia pienessä teollisuusympäristössä, 
turvallisesti, vaikka kotonaan.

Koulutuskeskuksille, sekä kouluttajille.

Henkilöille, joilla ei ole aiempaa teknistä 
taustaa, täysin valmiin kokoonpanon, sekä 
malliohjelman vuoksi. ( Ohjelmointiohjelmisto 
hankittava lisäksi, jos halutaan ohjelmoida )

Lyhyesti: Laitteisto sopii sekä yksityiskäyttöön että yrityksille, kaikille teknisestä alasta ja 
ohjelmoinnista kiinnostuneille taitojensa turvalliseen kehittämiseen.



JS-2502 Kuljetinjärjestelmän
pääkomponentit

• Siemens CPU 1214c
• Tyyppi: 6ES7 214-1HG40-0XB0

• Siemens HMI paneeli KTP-400
• Tyyppi: 6AV2 123-2DB03-0XA0

• Kuljettimet
• 2x Metalliset, koneistetut

hihnakuljettimet 24v dc-moottoreilla, 
kulmavaihteilla, sekä itse keskittävillä
teloilla.



Muut laitteistokomponentit
• Ohjausreleet

• 4x ohjausreleitä kuljetinmoottoreiden ohjaukseen.

• Pikariviliittimet jännitejaolle
• 8x pikariviliittimet.

• Signaalimajakka
• 1x RGB värein, sekä merkkiäänellä varustettu

signaalimajakka informoimaan laitteiston tilaa.

• Kytkentäkotelo
• 1x kytkentäkotelo, jossa päävirtakytkin, sekä liitäntä

ulkopuoliselle jännitesyötölle (Banaaniliittimet).

• Din- kiskoon riviliitinsulakkeet
• 2x riviliitinsulake ( Kuljetinmoottorit + ohjausjännite ).



Muut laitteistokomponentit
• Valokennot

• 5x kohdeheijastava valokenno kappaleiden 
tunnistukseen ylä- ja alakuljetimella.

• Banaaniliittimet
• 2x urosliittimet + 2x naarasliittimet ulkoisen

jännitesyötön kytkentään.

• RJ-45 kaapeli
• 1x RJ-45 verkkokaapeli PLC:n ja HMI:n välille.



Yleiset osat
• Kappaleet yläkuljettimelle

• 3x kappaleita ajettavaksi ylemmälle kuljettimelle.

• Rasia alakuljettimelle
• 1x metallinen rasia alakuljettimelle, yläkuljetimen

kappaleiden keräystä varten.

• Kuljetus / säilytyslaatikko
• 1x  kuljetuslaatikko (puuta).



Testausta ja käyttöä varten
tarvitset lisäksi:
• Testausta varten: 

• Virtalähde, 24vdc , 3A virtalähde. Laite on 
käyttövalmis jännitteen kytkemisen jälkeen. ( Uros-
banaaniliittimet mukana laitteistotoimituksessa )

• Ohjelmointia varten:
• Ohjelmointilaite (PC, jossa vähintään Tia portal V16 

ohjelmointisovellus lisensseineen).
• Kytkin / reititin, jolla voidaan liittää ohjelmointilaite

keskusyksikön ja HMI:n välille. (esim TP-Link 5-
porttinen kytkin TL-SG105)

• Mukana toimitetaan paperiset sähkökuvat, sekä USB- tikku, 
jossa:

• Sähkökuvat PDF ja DXF- muodoissa.
• Esimerkkiohjema HMI:lle, sekä PLC:lle, jota voi

hyödyntää itseoppimisessa tai koulutuksessa.



Liitettävyys muihin laitteisiin

• Mallissa JS-2502 on asennettuna PLC: Siemens CPU 1214c 
( 6ES7 214-1HG40-0XB0 ) CPU:ssa valmiina I/O liityntöjä. 
Vapaita liityntöjä:

• Tulot (digital input) 9 vapaata
• Lähdöt (digital output, 2A rele ) 2 vapaata.
• Analogia 2 kpl analogiatuloja 0-10v vapaana. 

• I/O:ta voidaan käyttää esimerkiksi yhteistyörobotin
ohjaukseen kuljetinlaitteessa.

• Ulkoiset laitteet voidaan myös liittää Profinet- liitännäisinä
keskusyksikköön (Erillinen kytkin tai reititin tarvitaan. 
Perusmallinen LAN verkkokytkin riittää, esim TP-Link 5-
porttinen kytkin TL-SG105).

• Tarvittaessa keskusyksikköön voidaan asentaa pieni
lisämoduli tuloja tai lähtöjä, tai molempia varten:

• 6ES7223-0BD30-0XB0 (2in/2out, 24v / 0.5A)



Tekniset tiedot:

• Mallissa JS-2502:
• Käyttöjännite 24v (Virtalähde tarviaan käyttöä varten)
• Virrankulutus:

• Käynnistettäessä noin 2A
• Normaalikäytössä <1A

• Mitat (Kuljetuslaatikossa): L:595mm x S:395mm x K:245mm
• Paino (Kuljetuslaatikossa): Noin 6kg.


